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이 존 재 함 을 지 정 하려는 것이지, 하나 또는 그 이상의 다른 특 징 들이나 숫자, 단계, 동작, 구 성 요소 


이들을 조 합 한 것 들 의 존재 또는 부가 가 능 성 을 미리 배 제 하 지 않는 것으로 이 해 되어야 한다. 
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도 1 은 본 발 명 의 일 실 시 예 에 따른 360 도 하 이 브 리 드 형 상황 인식 장 치 의 설치 예 시 도 이 고, 도 2 및 도 3 은 본 
발 명 의 일 실 시 예 에 따른 360 도 하 이 브 리 드 형 상황 인식 암 형 도 4 는 본 발 명 의 
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도 1 에 서 보 듯 이 전차, 자주포, 장갑차, 소형 전 술 차 등 의 군용 차 량 (10) 의 윗 면 에는 측 풍 감 지 기 (20) 가 구 비 된 
다. 측 풍 감 지 기 (20) 는 주로 탄도 계 산 을 위해 이 용 된 

최 근 에는 군용 차 량 (10) 에 대해서도 자율 주 행 이나 원격 조 종 이 가 능 하 게 개 발 되 고 있다. 이를 위해서는 군용 
차 량 (10) 의 전 방 향 (0701-01160[1020) 에 대한 감 시 가 필 요 하 다. 카 메 라 를 군용 차 량 (10) 에 설치할 수 있지만, 그 
외 관 에 구 비 되는 조준경, 포 , 기관총, 측 풍 감 지 기 (20) 등에 의한 시야 가 림 이 발 생 하기 때 문 에 다. 


측 풍 감 지 기 (20) 는 주로 군용 차 량 (10) 의 상 단 에 구 비 되는데, 도 1 에 서 보 듯 이 측 풍 감 지 기 (20) 의 옆 면 에 카메 
라 기 능 을 갖는 상황 인식 장 치 (100) 를 전 방 향 감 시 가 가 능 하 게 결 합 하도록 구 성 될 수 있다. 

도 2 및 도 은 기 존 의 측 풍 감 지 기 (20) 를 떼 어 내고 새로운 측 풍 감 지 기 와 상황 인식 장 치 (100) 가 결 합 된 결합 
형 구 조 를 탑 재 한 것을 예 시 하고 있으며, 도 4 는 기 존 의 측 풍 감 지 기 (20) 에 상황 인식 장 치 (100) 를 분리 장 착 한 
분리형 구 조 를 탑 재 한 것을 예 시 하고 있다 

도 5 는 본 발 명 의 일 실 시 예 에 따른 360 도 하 이 브 리 드 형 상황 인식 및 원격 통제 시 스 템 의 블록 구 성 도 이 고, 도 
6 은 본 발 명 의 일 실 시 예 에 따른 360 도 하 이 브 리 드 형 상황 인식 장 치 에 의한 파노라마 영 상 의 예 시 도이 
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풍 감 지 기 (20) 의 옆면 일 부 에 장 착 되 는 3 대 의 모 듈 식 카 메 라 를 구 비 하며, 각 모 듈 식 
카 메 라 는 전 방 향 중 120 를 분 할 하여 시 야 를 확 보 하 도록 구 성 될 수 있다. 여기서, 
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상황 인식 장 치 (100) 는 적외선 센 서 (110), 가시광 센 서 (120), 적 외 선 / 가 시 광 센서 제어 보 드 (130), 카메라 통신 
(140) 을 포 함 하 도록 구 성 될 수 있다. 이하, 세 부 적 인 구 성 에 대하여 설 명 한 다. 


측 풍 감 지 기 (20) 의 옆 면 의 일 부 를 감싸 결 합 되는 구 조 를 가지며, 측 방 향 으로 120 도 의 시야 


고 브 
베나 
영 상 을 생 성 하도록 구 성 될 수 있다. 


는 측 풍 감 지 기 (20) 의 옆 면 의 일 부 를 감싸 결 합 되 는 구 조 를 가지며, 측 방 향 으로 120 도 의 시야 
각 을 갖는 가시광 영 상 을 생 성 하도록 구 성 될 수 있다. 


=a 
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기 서 , 적외선 센 서 (110) 와 가시광 센 서 (120) 는 각각 모 들 식 카 메 라 의 상 부 와 하 부 를 구 성 하도록 구 성 될 수 있 
다. 적외선 센 서 (110) 와 가시광 센 서 (120) 는 블 록 식 을 쌓아 체 결 하는 구 조 로 구 성 될 수 있다. 


적 외 선 / 가 시 광 센서 제어 보 드 (130) 는 적외선 센 서 (110) 및 가시광 센 서 (120) 의 동 작 을 제 어 하도록 구 성 될 수 
있다. 


10-2316196 


등 록 특허 


의해 생 


| 서 (120) 에 의 


기 


적외선 센 서 (110) 에 생 % 


로 
LL 


외 선 / 가 시 광 센서 제어 보 드 (130) 


전 
석 


[0035] 


상 부 의 적외선 센 서 (110) 의 시 


| 아가 
~ 


, 적 외 선 / 가 시 광 센서 제어 보 드 (130) 


} 고 


Ris 
ㅎ 


한편 


[0036] 


} 부 의 가시광 센 서 (120) 의 시 


ㅎ 


절 


이는 적외선 센 서 (110) 와 가시광 센 서 (120) 의 


선 


[0037] 


} 부 의 가시광 센 서 (120) 의 가시 


적외선 영 상 과 ㅎ 


센 서 (110) 의 


} 기 위한 블 랜 딩 (b1anding) 을 


ㅎ 


의 왜 곡 을 처리 
적 외 선 / 가 시 광 센서 제어 보 드 (130) 에 의 


영 상 의 밝기 값 , 겹치는 부 


은 
T= 


카메라 통신 모 듈 (140) 


[0038] 


신 


1(200) 로 부터 원격 통제 


(200) 로 실시 


센서 제어 보 드 (130) 는 원격 통제 


외 선 / 가 시 광 
원격 통제 


적 
석 


[0039] 


원 격 지 에서 군용 차 량 (10) 의 파노라마 영 상 을 출력 


](200) 는 


장 ※ 


[0040] 


카메라 통신 모 듈 (140) 로 부터 파노라마 영 상 을 수 


은 
= 


모 듈 (210) 


[0042] 


카메라 


호 를 


신 


듈 (230) 의 원격 통제 


머 


[0043] 


} 고 있다. 


6 은 파노라마 영 상 의 전시 화 면 을 예 시 ㅎ 


} 겨 
Re. = 


자 


fo 


모 듈 (230) 은 사 용 자 의 사 


주 
조종 


모 듈 (230) 의 


주 
o 


원격 조 


전시 모 듈 (220) 및 


상 


영 역 으로부터 벗어나지 않는 범위 내 에 서 본 발 


상 및 


사 


의 


| 


명 


부 호 의 설명 


가시광 센서 


외 선 / 가 시 광 센서 제어 보드 


점 
석 


[0047] 


120: 


130: 


140: 


제어 처리 모듈 


240: 


10-2316196 


등 록 특허 


등 록 특 허 10-2316196 


[ 하단 - 정면 | | 중앙 - 정연 ] [상단 - 정면 ] 
| 360 도 하 이 브 리 드 형 상 황 인 식 장지 | 


[중앙 - 정면 ㅣ 


~ 


[ 중앙 ㆍ 정연 ] 


100 


20 


등 록 특 허 10-2316196 


등 록 특 허 10-2316196 


원격 통제 장치 


상황 인식 장치 상황 인식 장치 상황 인식 장치 


| 


적 외 선 / 
가시광 
센서 제어 보드 


측 풍 감지기 


18 카 메라 
(영상 중심) 


카메라 
(영상 중심) 


| -180 도 ] | -60 도 ㅣ [ 기준 : 도 ] | +60 도 | | +130 도 | 


[ +270 도 ] [ +330 도 ] [기준 : 0 도 ] [ +60 도 ] [+180 도 ] 


- 10 - 


